Couplemétre - Rotatif sans contact
Rotating Torque Sensor

50 Nm ... 1 000 Nm

¢ Faible encombrement avec accouplement
intégré

¢ Pas de roulement

e Sans contact, transmission digitale du signal

e Fréquence de rafraichissement élevée 10 KHz

¢ Signal de sortie haut niveau 5V, 10V ou RS485

e Grande précision 0.15 % (0.05 % en option)

e Short embodiment-length with integrated
coupling

* Bearing-free

e (Contactless, digital signal transmission

e Dynamic 10 K sample analog, 4 K sample RS485

e Active output +5V, =10V or RS485

e High resolution 0.15 % (0.05 % in option)

Caracteéristiques Techniques - Technical specifications
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50 Nm ... 1 000 Nm

Capteurs de Couple - Rotatif sans contact
Rotatif Torque Sensor

Vis de serrage DIN 931 - Clamping screw

Accouplement

L1

Coupling type SR

Fixation axiale
Shrink disk hub

4re

144

us pour vis M 8
4 slotted hole for screws M8
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Axe lisse - Clamping hub

Connecteur 12-pol. | |
Connector 12-pin

Ct

Coté moteur - drive side
Vis de serrage DIN 912 - Clamping screw
r Coté charge - test side
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Axe clavette @ standard - Parallel key hub norm. __Pour axe clavette grand @ - Parallel key hub big

*Valeur max. avec clavette - Max. value with keyway

Connexion électrique - Electric Connection

1=k 17 |f
O
] 1
: A RK - Coupling ‘;—Accoup\ement-CDup/ing - Accouplement - Coupling
¢ ::yisZIicn radiale ¢ type PS c type PG
Toutes dimensions en mm - All dimensions in mm
23 Dimensions - Dimension [mm]
= AS | AR | AP B Cl | dA | dA* | dS | dR | dP | dG E F G H L L1
14 14 | 25 | 16 | 30
16 | 53 | 73 | 50 | 77 | 121 | 126 | - 20 - - - - 64 | 117 | 184 | 134 | 40 | 35
26 26 | 35 | 32 | 45
20 20 | 30 | 20 | 35
25 | 64 | 84 | 60 | 89 |139.6(1346| - 28 - - - - 68 [122.5/ 195 | 145 | 45 | 40
36 36 | 40 | 40 | 55
25 25 | 30 | 25 | 45
40 | 74 | 97 | 70 | 104 |153.8(/143.8| - 38 - - - - 68 [130.5| 211 | 161 | 55 | 45
45 45 | 45 | 50 | 65
30 30 | 35 | 30 | 55
64 | 84 | 115 | 80 | 123 |170.2(155.2| - 40 - - - - 68 | 140 | 230 | 180 | 65 | 50
45 45 | 55 | 55 | 75
35 35 | 40 | 35 | 65
100 | 104 | 135 | 100 | 143 |180.2/160.2| - 50 - - - - 68 | 150 | 250 | 200 | 75 | 55
55 55 1 68 | 70 | 95

12 points
PinA NC NC
Pin B NC NC
Pin C + signal + signal x5V
PinD - signal GND - signal GND ov
PinE - alim. GND - excit. GND ov
Pin F + alim. + excit. 12 ... 28 Vce
Pin G Vitesse (option) Speed (option) TTL
PinH NC NC
Pin J RS485 B (option) RS485 B (option)
Pin K Cran de calibration Calibration control
PinL RS485 A (option) RS485 A (option)
Pin M Boitier Housing
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50 Nm ... 1 000 Nm

Capteurs de Couple - Rotatif sans contact
Rotatif Torque Sensor

Caracteéristiques - Specifications

MECANIQUES MECHANICAL

Couple Nominal (C.N.) Nominal Torque (C.N.) Voir page 1 - Seepage1 | Nm
Couple statique max.* Torque static max.* 130 | % C.N.
Couple ultime avant rupture (statique) | Ultimate torque (static) >300 | % C.N.
Couple dynamique créte/créte max. | Dynamical torque peak/peak max. 70 | % C.N.
PRECISIONS ACCURACY

Classe de précision Accuracy class 0.15/0.05 | % C.N.
Répétabilité Repeatability 0.02/0.005 | % C.N.
Fréquence de rafraichissement Refresh rate 10 analogique - 4 RS485 | KHz
Bande passante (-3 dB) Cut off frequency (-3 dB) 1 | KHz
ELECTRIQUES ELECTRICAL

Tension d’alimentation Supply voltage 12...28 | Vce
Courant d’alimentation Supply current <100 mA
Signal de sortie Output signal +0..5 |V
Courant de sortie max. Output current max 1 mA
Principe de connexion Connection type Connecteur - Connector
GENERALES GENERAL

Plage de température compensée Nominal temperature range +5..445 | °C
Plage de température opérationnelle | Service temperature range 0..+60 |°C
Dérive thermique de sensibilité Temperature coefficient of sensitivity +0.01/+0.005 | % C.N./°C
Dérive thermique de zéro Temperature coefficient of zero signal +0.02 / £0.008 | % C.N./°C
Degré de protection (DIN 40 050) Level of protection (DIN 40 050) IP50

Temps de réponse Respons time 1 mS

* Attention : le signal de sortie sera en saturation en dessus de 110 %, cette valeur ne doit étre atteinte qu’exceptionnellement
the output signal will be satured above 110 %, this limit should be reached exceptionaly

Options - Options

Sortie numérique Digital output RS485
Signal de sortie Output signal +10 |V
Signal vitesse Speed output (TTL) 30 impuls./tr - 30 pulses/tr
Classe de précision Accuracy class 0.05 %
Vitesse améliorée Extended speed
Axe claveté face 1 Keyway axis side 1

Les 2 diametres des arbres qui seront connectés au couplemeétre sont a préciser

The 2 diameters of the shaft which will be connected to the torquemeter must be specified

Exp. : DR2554 - 200 Nm, taille 25, accouplements : @dA : 25 mm sans clavette, type RK @dR : 32 mm

DR2557 - 200 Nm, size 25, couplings : @dA : 25 mm without keyway, type RK @dR : 32 mm
Agent

“SCAIME e

L'INFINIMENT PRECIS INFINITE PRECISION

BP501 - F 74105 Annemasse Cedex S,

Tél.: (+33) 4 50 87 78 64
Fax : (+33) 4 50 87 78 42
E.mail : info@scaime.com

Téléchargez tous
nos documents sur :
Download all
our documents from :

WWw.scaime.com
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